
 

 

Data-driven Computational Optimal Control Algorithms for stochastic  
dynamical systems 

 

�ďƐƚƌĂĐƚ 

/Ŷ�ƚŚŝƐ�ƚĂůŬ�/�ǁŝůů�ĂĚĚƌĞƐƐ�ƚŚĞ�ĚĞƐŝŐŶ�ŽĨ�ŽƉƟŵĂů�ĐŽŶƚƌŽů�ƐƚƌĂƚĞŐŝĞƐ�ĨŽƌ�ŚŝŐŚ-
ĚŝŵĞŶƐŝŽŶĂů�ƐƚŽĐŚĂƐƟĐ�ĚǇŶĂŵŝĐĂů�ƐǇƐƚĞŵƐ͘�^ƵĐŚ�ƐǇƐƚĞŵƐ�ŵĂǇ�ďĞ�ĚĞƚĞƌŵŝŶŝƐƟĐ�
ŶŽŶůŝŶĞĂƌ�ƐǇƐƚĞŵƐ�ĞǀŽůǀŝŶŐ�ĨƌŽŵ�ƌĂŶĚŽŵ�ŝŶŝƟĂů�ƐƚĂƚĞƐ͕�Žƌ�ƐǇƐƚĞŵƐ�ĚƌŝǀĞŶ�ďǇ�
ƌĂŶĚŽŵ�ƉĂƌĂŵĞƚĞƌƐ�Žƌ�ƉƌŽĐĞƐƐĞƐ͘�dŚĞ�ŽďũĞĐƟǀĞ�ŝƐ�ƚŽ�ƉƌŽǀŝĚĞ�Ă�ǀĂůŝĚĂƚĞĚ�ŶĞǁ�
ĐŽŵƉƵƚĂƟŽŶĂů�ĐĂƉĂďŝůŝƚǇ�ĨŽƌ�ŽƉĞŶ-ůŽŽƉ�ĂŶĚ�ĨĞĞĚďĂĐŬ�ŽƉƟŵĂů�ĐŽŶƚƌŽů͕�ǁŚŝĐŚ�
ǁŝůů�ďĞ�ĂĐŚŝĞǀĞĚ�ŵŽƌĞ�ĞĸĐŝĞŶƚůǇ�ƚŚĂŶ�ĐƵƌƌĞŶƚ�ƐƚĂƚĞ-ŽĨ-ƚŚĞ-Ăƌƚ�ŵĞƚŚŽĚƐ͘�dŚĞ�
ŶĞǁ�ĨƌĂŵĞǁŽƌŬ�ƵƟůŝǌĞƐ�ĚŝƌĞĐƚ�ŵƵůƟ-ƐŚŽŽƟŶŐ�ĚŝƐĐƌĞƟǌĂƟŽŶ�ǁŝƚŚ�ǀĞĐƚŽƌŝǌĞĚ�
ŐƌĂĚŝĞŶƚ�ĐŽŵƉƵƚĂƟŽŶ�ĂŶĚ�ĂĚĂƉƚĂďůĞ�ŵĞŵŽƌǇ�
ŵĂŶĂŐĞŵĞŶƚ͘�/�ǁŝůů�ĂůƐŽ�ƉƌĞƐĞŶƚ�Ă�ŶĞǁ�ĚĂƚĂ-ĚƌŝǀĞŶ�
ĚĞĞƉ�ůĞĂƌŶŝŶŐ�ŵĞƚŚŽĚ�ƚŽ�ĐŽŵƉƵƚĞ�ŽƉƟŵĂů�ĨĞĞĚďĂĐŬ�
ĐŽŶƚƌŽůƐ�ďĂƐĞĚ�ŽŶ�ƐĞŵŝ-ŐůŽďĂů�ƐŽůƵƟŽŶƐ�ŽĨ�ƚŚĞ�
,ĂŵŝůƚŽŶ-:ĂĐŽďŝ-�ĞůůŵĂŶ�ĞƋƵĂƟŽŶ͘�dŚĞ�ĂůŐŽƌŝƚŚŵƐ�
ĂƌĞ�ĚĞŵŽŶƐƚƌĂƚĞĚ�ƚŽ�ďĞ�ƐĐĂůĂďůĞ�ƚŽ�ŚŝŐŚ-
ĚŝŵĞŶƐŝŽŶĂů�ŶŽŶůŝŶĞĂƌ�ĐŽŶƚƌŽů�ƐǇƐƚĞŵƐ�ǁŝƚŚ�ƌĂŶĚŽŵ�
ŝŶŝƟĂů�ĐŽŶĚŝƟŽŶ�ĂŶĚ�ƵŶŬŶŽǁŶ�ƉĂƌĂŵĞƚĞƌƐ͘ 

�ĂƚĞ͗�ϵͬϮϳͬϭϵ 

dŝŵĞ͗�ϯ͗ϬϬ�WD 

>ŽĐĂƟŽŶ͗��K�ϭ�Ϯϲϱ 

&Žƌ�ŵŽƌĞ�ŝŶĨŽƌŵĂƟŽŶ͕� 
ĐŽŶƚĂĐƚ�͗��ŚĂŶŐŚŽ�<ŝŵ� 

ĐŬŝŵϭϬϯΛƵĐŵĞƌĐĞĚ͘ĞĚƵ 

 

�ĂŶŝĞůĞ�sĞŶƚƵƌŝ 
�ƐƐŽĐŝĂƚĞ�WƌŽĨĞƐƐŽƌ͕��ĞƉƚ͘�ŽĨ��ƉƉůŝĞĚ�DĂƚŚĞŵĂƟĐƐ 

hŶŝǀĞƌƐŝƚǇ�ŽĨ��ĂůŝĨŽƌŶŝĂ͕�^ĂŶƚĂ��ƌƵǌ 


